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Page 6, last paragraph to page 8, line 31 

»l„ i shows a system which is formed around an image 

r Ider in an example of embodiment of the image data proc 

rr/g means according to the - ^ ~ 
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of electrical cables. Fig. i 
reader A and the printer B. 

An original sheet is placed onto an original support glass 

ZZ 3 with the image side downwards, which 

P s port reference marKing at the inner left = T h 

• , is oressed against the glass plate 3 oy 

ongmal sheet s pres 0 ^ ^ .^.^ 

means of an original cover 4. Tn y whe reafter the 

nated by means of a fluorescence lamp 2, whereat 
liaht reflected by the original sheet is focussed on the 
of a charge coupling means (CCD, and/or an image sen- 
ior i via mirrors 5 and 7 and a lens 6. The mirrors 7 and 5 
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lith Fia 2 in the case of an advance the speed is 180 
with Fig. 2. return. The resolving 
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power in this sub-scanning direction is 16 lines/nun. Origi- 
nal sheets in the sizes A5 to A3 can be processed, the 
original sheets being aligned in the longitudinal direction 
in the sizes A5, B5 and A4 and in transverse direction in 
the sizes B4 and A3- the optical unit has three reversal 
points, A first point common to the sizes A5, B5 and A4 is 
at a distance of 220 mm from the reference point, a second 
point for the size B4 is at a distance of 364 mm from the 
reference point and a third point for the size A3 is at a 
distance of 4 31.8 mm from the reference point. 

The main scanning width is determined by the alignment of 
the original sheet and*is 297 mm as a maximum, namely equal 
to the length in the' size A4 . For reading with a resolution 
of 16 pixels/mm the charge coupling means and/or the image 
sensor must have 4732 (=297x16) bits. In the example of em- 
bodiment two charge coupling line image sensors are dis- 
posed in a row, which are operated in parallel (parallel 
reading, serial output) (cf. Fig. 3a). Consequently, a main 
scanning period T (storage time of the image sensor) to T = 
1/vn = 1/180x16 = 347.2 /*m results for 16 lines/mm and 180 
mm/s. The transmission speed and/or the transmission fre- 
quency of the image sensor is given by f = N/T = 2628/347.2 
/im = 7.569 MHz . 

The printer B disposed below the reader A is explained by 
means of Fig. 2. The bit-serial image signal edited in the 
reader is applied to an optical laser scanning unit in the 
printer B. The laser scanning unit contains a semiconductor 
laser, a collimator lens, a revolving polygonal mirror, and 
f-0 lens and an optical correction system. The image sig- 
nal from the reader A is applied to the semiconductor la- 
ser, which converts it electrooptically to output a laser 
beam for the scanning of a photosensitive drum 8 , which is 
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directed towards the collimator lens. The polygonal mirror 
revolves with 2 600 revolutions per minute. The scanning 
width is about 4 00 mm, whereas the effective image width is 
297 , i.e. equal to the length in the case of the size A4 . 
Due to this, a signal applied to the semiconductor laser 
has a frequency of about 20 MHz (for NRZ and/or non-return 
to zero) . The laser beams from the optical units are di- 
rected to the photosensitive and/or photoconductive drum 8 
via a mirror 24. 

Page 10, 1st and 2nd paragraphs 

The reader A is now t*xplained in detail by means of the 
system block diagrairf in Fig. 4. If the reader A is con- 
nected with the printer B, a plug means JR^ is connected to 
a plug means JP X of the printer. 

If the reader is connected with the image file control unit 
C, plug connections JR 2 and JC 2 are connected with each 
oth-u, the image file control unit C storing and editing 
the image information transmitted from the reader A and 
transmitting the edited information to the printer B via 
the plug connection JC 1 and the plug connection JP X . 

Fig. 5 is a block diagram of an interface on the image 
reader. Interface signals are now explained by means of 
Fig. 5. 

Beam detection signals BD and/or 202 cause the synchroniz- 
ing of the output of each line of video signals 215 with 
the revolving of a scanning means 100 (Fig. 3) in the con- 
nection of the printer B to the reader A and corresponding 
in each case to a front edge signal for each line of the 
image. The video signal 215 is an image signal, in which 



4752 signals with a pixel width of 55 ns are generated per 
line. Each pixel can have up to three states, namely the 
states 0, 1/2 and 1. The signal has the level L for the du- 
ration of 55 ns in the state 0, in the state 1/2 the signal 
has the level H for the first half-period of 27.5 ns and 
the level L for the second half -period of 27.5 ns and in 
the state 1 the signal has the level H for the period of 55 
ns . 

If the printer B is connected to the reader A and if image 
information is to be transmitted to the printer B, the 
video signal is supplied to the printer B with horizontal 
synchronizing with the team detection signal BD, whereas in 
other cases (such as If the image information is to be sup- 
plied to a main unit or main station such as the image file 
control unit C) the video signal is output with horizontal 
synchronizing with an HSYNC signal 203 (347.2 urn, which is 
generated in the reader A. The horizontal synchronizing is 
selected with the image sensor control signal generator 603 
(Fig. 4) whose block diagram is shown in Fig. 6. 
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(54) Bilddatenverarbeitungseinrichtung 



Eine Bilddatenverarbeitungseinrichtung weist einen Bild 
datengeber, einen Prozessor zur Aufbereitung der Bitddaten 
und eine Synchronisierschaltung fur das Synchronisieren 
des Prozessors auf. Ein Synchronisiersignal der Synchroni- 
sierschaltung ist wahlbar. 
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Patentanspruche 

I 1 ) Bilddatenverarbeitungseinrichtung, gekennze ichnet 
durcK eine Bilddatenerzeugungseinrichtung (601), eine 
Aufbereitungseinrichtung (602, 604,. 605) zum Aufbereiten 
der Bilddatesn und eine Synchronisiereinrichtung (603; 
Fig. 6) zum Synchronisieren der Aufbereitungseinrichtung, 
wobei ein Synchronisiersignal der Synchronisiereinrich- 
tung wahlbar ist. 

2. Einrichtung nach Anspruch 1, dadurch gekennze ichne t , 
dafS das Synchronisiersignal ein Horizontalsynchronisier- 
signal (202, 203) fur das Bild ist. 

3. Einrichtung nach Anspruch 1, dadurch gekennze ichnet , 
daft das Synchronisiersignal ein Vertikalsynchronisiersig- 
nal (213) fur das Bild ist. 

4. Einrichtung nach Anspruch 1, dadurch gekennze ichne t , 
dafi das Synchronisiersignal ein Prozess-Starts ignal is t . 

5. Einrichtung nach Anspruch 1 oder 2, dadurch gekenn- 
zeichnet, dafi das Synchronisiersignal von einem an die Ein- 
richtung (A) angeschlossenen Drucker (B) abgegeben wird. 
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6.. Einrichtung nach Anspruch 1 oder 2, dadurch gekenn- 
zeichnet, daft das Synchronisiersignal von einer an die 
Einrichtung (A) angeschlossenen Bi Idube rt ragungseinri ch- 
tung abgegeben wird. 

I 

7. Einrichtung nach Anspruch 1 oder 2, dadurch gekenn- 
ze.ichnet, daft das Synchronisiersignal von einer an die 
Einrichtung (A) angeschlossenen Datei- oder Speicneit^u- 
richtung (C) abgegeben wird. 

8. Einrichtung nach Anspruch 1 oder 2, dadurch gekenn-^ 
zeichnet, daft das Synchronisiersignal einem Laserstrahl- 

erf assungssignal (BD* 202) fiir eine jeweilige Zeile ent- i 
spricht. . 1 



9. Einrichtung nach einem der Ansprliche 1 bis 8, da- 
durch gekennzeichnet , daB das Synchronisiersignal entspre- 
chend dem AnschluB eines externen Gerats GB,C) an die Ein- 
richtung (A) wahlbar ist. 

1 0 • Bilddatenverarbeitungseinrichtung , gekennze ichne t 
durch eine Bilddatenerzeugungseinrichtung (601), eine er- 
ste Aufbereitungseinrichtung (602 bis 60S) zum Aufberei- 
ten der Bilddaten und eine zweite Aufbereitungseinrichtung 
(C) zum Speichern der Bilddaten, wobei die Bilddatenerzeu- 
gungseinrichtung, die erste Aufbereitungseinrichtung und 
die zweite Aufbereitungseinrichtung untereinander Synchro- 
nisiersignale austauschen. 
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Canon Kabushiki Kaisha 
Tok i o , Japan 

Bi lddatenverarbei t un gseinr ichtung 

Die Erfindung bezieht sich auf eine Bi lddatenverarbe i tungs- 
einrichtung und insbesondere auf einen Bi lddatengebe r , der 
gemeinsam fur Gerate un terschiedl icher Eingabesys teme wie 
ein digitales Kopiergerat , ein Faks imi legera t und eine Bild- 
datei benutzt werden kann. 

Bei einem herkomml ichen Bildleser ohne Se i tenspe iche r wer- 
den von einer Ladungskopplungsvorr i chtung (CCD) bzw. einem 
Bildsensor gelesene Bildinf ormat ionen in Echtzeit abgegeben. 
Wenn bei einem modernen digitalen Kopiergerat eine Kopie 
aufgezeichnet werden soli, schaltet der Bildleser eine Auf- 
zeichnungseinrichtung in der Weise ein, daft die Bildinforma- 
tionen synchron mit Signalen aus der Auf zeichnungse inrich- 
tung abgegeben werden. 

Wenn in einem Bi Idda teisys tern Bi ldinformationen angefordert 
werden, schaltet eine Bilddate is teue reinhe i t den Bildleser 
derart ein, daft die Bildinf ormationen entsprechend einem 
Synchronisiersignal aus dem Bildleser abgespeiche rt werden. 
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Bei die sen Systemen werden die Bildinformationen entspre- 
chend Horizontalsynchronisiersignalen aus der Aufzeich- 
nungseinrichtung, aus dem Bildleser oder aus der Bilddatei- 
s teuereinhe it abgegeben, wahrend das Lesen des Bilds durch 
den Bildleser oder durch die Bi ldda te is teuerc inhe i t einge- 
leitet wird. Inf olgedessen werden fur das digitale Kopier- 
gerat und die Dateisysteme unterschiedliche Bildleser ein- 
gesetzt. Dadurch steigen die Kosten an und es ist zusatz- 
licher Raum erforderlich. 

Der Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde, als Bilddaten- 
verarbeitungseinrichtung einen Bi lddatengeber zu schaffen, 
der an Ausgabeeinr ichtungen unterschiedl icher Arten anpalS- 
bar .ist. 

♦ 

Ferner soil mit der Hrfindunp al s ' Bi ldda tenvera rbe i tungs- 
einrichtung eine Bi lddaten- Ausgabee inr ich tung geschaffen 
werden, die an Ausgabeeinrichtungen unterschiedl icher Ar- 
ten anschl ielibar ist. 

Weiterhin soil mit der Erfindung ein Bildleser mit einer 
verbesseften Schnittstelle geschaffen werden. 

Der erf indungsgemaBe Bildleser soil an ein Digitalkopier- 
gerat-System und ein Bilddatei-Systcm anpafSbar sein, so 
da(J mit dem einzigen Leser zwei Systeme erzielt werden 
kSnnen. 

Weiterhin soil mit der Erfindung ein Bi Idverarbe i tungs- 
system mit einem Bi ldda tengebe r geschaffen werden, in dem 
sich mehrere Schnitts tel len teilen, urn damit Probleme hin- 
sichtlich der Kosten und des Raumbedarfs des B i ldve rarbc i - 
tungssystems zu losen. 
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Ferner soli mit der Erfindung ein Bildleser geschaffen 
werden, der entweder in einer Hauptgcrat-Be t r iebsart. odor 
in einer Nebengerat-Be tr iebsart eingesetzt werden kann. 

Mit der Erfindung soli einc Bi Idvcrarbc i tungse inr ich tung 
mit einer Einrichtung zum Lesen von Bildinformationen mit- 
tels eines Bildsensors und zur Abgabe der Bildinformatio- 
nen an ein externes Gerat geschaffen werden, bei der eine 
Vertikalsynchronisierung bzw. ein Starten der Bildinforma- 
tionen entweder durch ein Signal aus dem externen Gerat 
oder durch ein in der Einrichtung selbst erzeugtes Signal 
gesteuert wird. 

Weiterhin soil mit der Erfindung eine Bi ldverarbei tungs- 
einrichtung geschaffen werden, in der eine Ho r i zon t a 1 s yn - • 
chronisierung von Bildinformationen entweder durch ein 
Signal aus einem externen Gerat oder durch ein in der Ein- 
richtung selbst erzeugtes Signal gesteuert wird. 

Ferner soli bei der erf indungsgemaden Bi ldverarhe itungs- 
einrichtung die Steuerung der Horizontal- oder Vertikal- 
synchronisierung durch einen Schalter an einem Bedienungs- 
feld eines Bildlesers oder durch den AnschlufX des externen 
Gerats wahlbar sein. 

Die Erfindung wird nachstehend anhand eines Ausfiihrungs- 
beispiels unter Bezugnahme auf die Zeichnung naher erlau- 
tert . 

Fig. 1 bis 11 zeigen ein Aus f uhrungsbe i sp ie 1 der erfin- 
dungsgemaflen Bi lddatenverarbe i tungsein r i chtung , wobei die 

Fig. 1 eine schematische Darstellung eines urn einen Bild- 
leser herum gebildeten Systems is t , die 
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i 

Fig. 2 eine Schnittansicht des Bildlesers und eines 
Drucker ist, die 

Fig. 3a und 3b eine Hauptabtastung und eine Unterabtastung 

o 

bei dcm Bildlescr und dcm Drucker nach Fig. 2 vcr- 
anschaul ichen , die 

Fig. 4 ein Sys tem-Blockscha 1 tbi Id des Bildlesers ist, die 

10 

Fig. 5 eine Blockdars tel lung einer Schnitts telle fur den 
Bildleser ist, die 

Fig. 6 ein B lockschal tbi Id einer Horizontalsynchronisier- 
schaltung ist, die 

Fig. 7 ein Zei tdiagramm fur die Hor i zon ta 1 synch ron i s ie- 
rung ist, die 

Fig. 8 ein Zei tdiagramm eines Schn i t ts t e 1 lenp ro toko 1 1 s 
ist, die 

Fig. 9 eine Bewegung eines optischen Systems veranschau- 
licht und die 

25 

Fig. 10 und 11 Ablaufdiagramme von S teue rungsablauf en 
sind. 
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Die Fig. 1 zeigt ein System, das bei einem Au sf uhrungsbe i - 
spiel der erf indungsgemalien B i ldda tenve ra rbe i tung se inr i ch- 
tung urn einen Bildleser herum gebildet ist. Das System 
weist grundlegend einen Bildleser A, einen Drucker B und 
eine Bilddatei-Steuereinheit C auf. Diese Einheiten sind 
voneinander sowohl physikalisch als auch funktionell der- 
art abgesondert, da(X sie voneinander unabhangig einzeln 
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verwendet werden konnen. Die Verbindungen zwischen den l-in- 
heiten werden durch elektrische Kabel hergestellt. Die lit:. 
2 ist eine Schn i t tans i ch t des Losers A unci des Druckers I*. 

Ein Vorlagenbl a tt wird mit der Bildscitc nach unten auf 
eine Vorlagenauf lage-Glaspla t te 3 aufgelegt, die von vorne 
gesehen an der inneren linken Ecke eine Auflage-Bezugsmar- 
kierung hat. Das Vorlagenbl at t wird mittels einer Vorlagen- 
abdeckung 4 an die Glasplatte 3 angedruckt. Das Vorlagen- 
blatt wird mittels einer Fluoreszenz lampe 2 beleuchtet, 
wonach das von dem Vorlagenblatt reflektierte Licht. uber 
Spiegel 5 und 7 *und ein Objektiv 6 auf der Ebene einer 
Ladungskopplungsvorrichtung (CCD) bzw. eines Bildsensors 
1 fokussiert wird. pie Spiegel 7 und S werden untcr cincin 
Geschwindigkei tsverhaltnis von 2:1 bewegt. Diese optischc- 
Einheit wird von links nach rechts gemafJ Fig. 2 untcr 
Phasenrege lung mittels eines Gl e i chs t rom- Se rvomo to rs mit 
konstanter Geschwind igke i t bewegt. Bei einem Vorlauf be- 
tragt die Geschwindigkeit 180 mm/s, wahrend sie bei einem 
Rucklauf 468 mm/s betragt. Das Auf losungsve rmogen in dieser 
Unterabtas trichtung ist 16 Linien/mm. Es konnen Vorlagen- 
blatter in den Formaten AS bis A3 verarbeitet werden, wo- 
bei die Vorlagenblat ter bei den Formaten AS, B5 und A 4 in 
Langsrichtung und bei den Formaten B4 und A3 in Qucrrich- 
tung ausgerichtet werden. Fur die verschiedenen Vorlagen- 
blat tformate hat die optische Einheit drei Umkeh rs te 1 len . 
Eine fur die Formate AS, B5 und A4 gemeinsame erstc Stclle 
liegt 220 mm von der Bezugsstelle entfernt, eine zweite 
Stelle fiir das Format B4 liegt 364 mm von der Bezugsstelle 
entfernt und eine dritte Stelle fur das Format A3 liegt 
431,8 mm von der Bezugsstelle entfernt. 



Die Hauptabtas tbrei te ist durch die Ausrichtung des Vor- 
lagenblatts bestimmt und ist maximal 297 mm, namlich gleich 
der Lange bei dem Format A4 . Zum Lesen mit einer Auflosung 
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ordnet. Die Fig. 2 zeigt einen Vorcntlader 9, cine Vorcnt- 
ladungslampe 10, einen Primarlader 11, einen Sekundarla- 
der 12, einc Totalbclichtungslampc 13, cine l-n i wick lungs- 
einheit 14, eine Papierkassette 15, eine Papierzufuhrwal ze 
16, eine Papierfiihrung 17, eine Regi strierwal ze 18, einen 
Obertragungslader 19, eine Ablosewalze 20, eine Transport- 
fuhrung 21, eine Fixiere inhe i t 22 und einen Austragetisch 
23. Die Geschwindigkeiten der fotoempf indlichen Trommel 8 
und des Transportsystems sind 180 mm/s und damit gleich 
der Geschwindigkeit bei dem Vorlauf in dem Leser A. Infol- 
gedessen betragt die Kopiergeschwindigkeit bei der Kombina- 
tion aus dem Leser A und dem Drucker B bei dem Format A4 
30 Blatt/min. In dem Drucker B wird ein Abloseband verwen- 
det, mit dem das *n der fotoempf indlichen Trommel haftende 
Kopierpapier abgelttst wird. Daher fehlt an dem Bild die • 
Breite des Bands. Falls fur diesen Bereich der Bandbreite 
ein Signal vorliegt, wurde bei der Entwicklung an diesem 
Bereich Toner angesetzt werden, durch den das Abloseband 
und das Papier verschmutzt werden wurde. Inf o lgedessen wer- 
den in dem Leser A Videosignale fUr das Ausdrucken auf dem 
Bereich der Ablosebandbreite von 8mm gesperrt. Falls fer- 
ner Toner auf den Vorderrand des Papier ubertragen wird, 
kann sich das Papier urn Fixierwalze wickeln, so dalS eine 
Hemmung verursacht wird. Inf olgedessen wird von dem Leser 
A auch das Videosignal fur eine Breite von 2mm am Vorder- 
rand des Papiers gesperrt. 

Die Figuren 3a und 3b zeigen bei einer Bildausgabe die 
Hauptabtastrichtung und die Unterabtastrichtung bei dem 
Leser A und dem Drucker B. GemaO diesen Figuren tastet 
der Leser A von hinten nach vorne ab, wahrend der Drucker 
B von vorne nach hinten abtastet. Mit 102 ist ein Fotode- 
tektor bezeichnet, der den Laserstrahl fur eine jeweilige 
Zeilenabtastung erfaftt. Der Fotodetektor gibt ein nach- 
stehend beschr iebenes Signal BD ab. 
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Der Leser A wird nun ajihand des System-Blockschaltbilds 
in Fig. 4 ausfUhrlich erlSutert. Wenn der Leser A mit dem 
Drucker B verbunden wird, wird eine Steckvor richtung JR 1 
mit einer Steckvorrichtung JP 1 des Drucker verbunden. 

Wenn def Leser mit der Bi lddatei-Steue re inhe i t C verbunden 
wird, werden Steckverbindungen und miteinander ver- 
bunden; wobei die Bilddatei-Steuereinhei t C die aus dem 
Leser A gesendeten Bi Idinf ormationen speichert und aufbe- 
reitet und die aufberei te ten Inf orma t ionen iiber eine Steck- 
verbindung JC 1 1 und die Steckverbindung JP 1 zu dem Drucker 
B sendet. 

Ladungskopplungs- bzw. Bildsensor-Lesereinheiten 601 und 
601 1 weisen jeweils ejne Ladungskopplungsvorrichtung (CCD) 
bzw. einen Bildsensor, eine Takttreiberstufe , einen Signal- 
verstarker und einen Analog/Digital- bzw. A/D-Kandler auf. 
Fur den Bildsensor werden von einem Steuersignalgenerator 
603 Steuersignale erzeugt, die den Takt treibers tuf en der 
Bildsensor-Lesevorrichtungen 601 und 601' zugefuhrt wer- 
den, welche sie in digitale 6-Bi t-Bi Idsignale umsetzen. 
Bi ldprozessoren 602 und 602' enthalten jeweils eine Ab- 
f rageschaltung , die das Bildsensor-Ausgangssignal abfragt, 
damit eine Zen traleinhe it die Lichtstarke einer Lichtquel- 
le regeln kann, einen Abschat tungsde tektor zum Erfassen 
einer Ob jektiv-Abscha t tung , eine Kor rekturscha 1 tung fur 
die Abschattung, eine Spi tzenwert-Hal teschaltung , die ei- 
nen Spitzenwert der Lichtstarke bei der Hauptab tas tung 
erfalSt, urn eine Bel ichtungsau tomatikfunkt ion auszufiihren, 
und eine Quantisierschal tung zum binaren oder ternaren 
Quantisieren der 6-Bi t-Bi lddaten nach der Abscha ttungskor- 
rektur dadurch, daft ein Schnitt an einem Pegel ausgefiihrt 
wird, der entsprechend einem Spitzenwert-Haltepegel oder 
einem Bildmuster einer vorangehenden Zeile oder einer die- 
ser vorangehenden Zeile vorangehenden Zcile bestimmt wird. 
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Die durch die Bi ldprozessoren 602 und 602 1 quan t i s ie r ten 
Bildsignale werden Bi ldaufbere i tungse inhci ten 6 0 1 bzw. 
604 1 zugefuhrt. Die B i Idauf be re i tungse inhc i ten 604 und 
604' haben jeweils einen Zwe i ze i 1 en- Puf f e rspe i che r . Die 
Spe iche rkapaz i tat fur einc Zeile ist grcifJer als das Dop- 
pelte der Anzahl der Bildelemente je Zeile, namlich 4752, 
da die Datenmenge verdoppelt wird, wenn sic urn einen Fak- 
tor 2001 erweitert wird, und die verdoppelten Abfrage- 
Bi ldelementeda ten mit der doppelten Abf ragegeschw ind i g- 
keit e i ngesch r ieben werden. Da in einem einzelnen Spci- 
cher das Lesen und Schreiben nicht gleichzeitig ausgefuhrt 
werden kann, werden Bilddaten einer (N-l)-ten Zeile aus 
dem zweiten Speicher ausgelesen, wahrend Bilddaten einer 
N-ten Zeile in der* Speicher eingeschr ieben werden. Dieser 
Vorgang ist durch den Zwe ize i len- Pu f f erspe i che r ermoglicht. 
Ferner sind ein Schreibadressenzahler fur das Einschrci- 
ben der Bilddaten in den Puf fe rspe iche r, ein Leseadressen- 
zahler fur das Auslesen der Bilddaten und ein Adressen- 
wahler fur das Wahlen der Adressens igna le aus diesen bei- 
den Zahlern vorgesehen. Die Zahler sind Zahler mit Paral- 
leleingabe, die eine Vore ins tel lung eines Anfangswerts 
ermoglichen, welcher mittels der Zen tra le i nhe i t an eincni 
Eingabe/Ausgabekana 1 eingegeben wird. Die Zen t ra le i nhe i t 
erlaubt die Aufbereitung einer Vorlagen- Information durch 
eine Voreinstel lung einer Adresse, die einer Hauptabtast- 
koordinate entspricht, in dem Zahler jedesmal dann, wenn 
die Un terabtastung eine Zeile erreicht, die einer Ab- 
schneidekoordinate entspricht, entsprechend einer mittels 
einer Bed ienungse inhe i t 607 angezeigten Koo rd i na ten i n f o r- 
mation. Ein An schlufterfassungs-Schiebe register ermogl icht 
eine We iflmaskierung , eine Schwarzmas.kierung e Ine WcifS- 
rahmen-Beschneidung und eine Schwa rz rahmen-Beschne idung . 
Die Bilddaten aus dem Bi ldaufbere i tungse i nhe i ten werden 
zuerst aus der Aufbere i tungse inhe i t 604 und dann aus der 
Au fbe re i tungse inhe i t 604' abgegeben. Ein Syn the th i s i e re r 
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60S wShlt stoRfrei diese Signale an, urn serielle Bilddaten 
zu erzeugen. Eine Erkennungsschal tung 606 erfaIXt eine Ko- 
ordinate-des Vorlagenblatts nach eincr Vorabtastung des 
Vorlagenblatts wahrend einer Vordrehung der Trommel in dem 
Drucker B nach dem Driicken einer Kopic rtastc . Ferner sind 
ein Schieberegister, das -fortgesetzte 8-Bit-Bi lddaten er- 
faftt, urn das Vor lagenb latt zu ermitteln, ein Eingabe/Aus- 
gabekanal und Haupt/Unterabtastungs-Zahler vorgesehen. Die 
Bedienungseinheit 607 weist eine Tastenmatrix, eine Leucht- 
dioden-Anzeigevorrichtung, eine Flussigkristall-Anze ige- 
vorrichtung und eine Treiberstufe hierfiir auf. Die Fig. 4 
zeigt ferner einen Gle ichstrommotor 608 fur die Abtastung 
mit dem optischen System, eine Treiberschaltung 609 fur 
den Motor, eine Fluoreszenz lampe 610 fur das Beleuchten 
des Vorlagenblatts, *eine Treiberschaltung 611 hierfiir, ei- 
nen Fotosensor 612 fur das Erfassen der Lage 'der optischen 
Einheit in einer Ausgarigsste 1 lung und einen Fotosensor 615 
fur das Erfassen der optischen Einheit in einer Stellung 
fur das Beleuchten eines Vorderrands des Auf ze ichnungs- 
blatts. Eine Zentraleinheit 614 weist eine zentrale Pro- 
zessoreinheit (CPU), einen Festspeicher (ROM), einen 
Schreib/Lesespeicher (RAM), eine Batteriereserveschaltung, 
eine Zeitgeberschaltung und eine Eingabe/Ausgabe-Schni tt- 
stelle auf. Die Zentraleinheit 614 steuert die Bedienungs- 
einheit 607 so, da!5 die Betr iebsablauf folge in dem Leser 
entsprechend einem Steuerbefehl der Bedienungsperson ge- 
steuert wird, sowie ferner durch Befehle den Drucker B. 
Vor einer Vorlagenabtas tung oder wahrend einer solchen 
stellen die Prozessoren 602 und 602' Daten fur die Zahler 
der Bildaufbereitungseinheiten 604 und 604' entsprechend 
Befehlen hinsichtlich der Bildaufbereitung aus der Bedie- 
nungseinheit 607 ein. Vor der Vor lagenabtastung wird von 
der Zentraleinheit die Lichtstarke der Fluoreszenz lampe 
an der Treiberschaltung 611 hierfiir entsprechend Lichtstar- 
kedaten aus dem Bildprozessor gesteuert, ein Geschwindig- 
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Datenwert far die Gle ichs trommo tor-Tre ibe rscha 1 t n 0 
entsprechend einem VergroSerungsbefehl vor.mgcst.l 1 1 und 
ci » Bildan,chluB-D»tcn-crt aus den Hi 1 dau fbc re ■ urn, sc • „- 
Liter. 604 -und 604 ' abgefra e t. urn daraus da, Oberschnc- 
dungs- bzw. Anschlullausmafl zu berechncn. , 

Die Fig 5 ist eine Blockdarstellung einer Schni ttstel le 
a„ dem Bildleser. Anhand der Fig. 5 werden nun Sehnitt- 
stellensignale erlautert. 

Strahlerfassungssignale BD bzw. 202 bewrrken die Synchro- 
nisierung der Ausgabe einer Jeden Zeile von ^«°»»»' " 
2,5 mit dem Umlauf einer Abtasteinrichtung ,00 (Frg 3) 
bei der v.rbindun, des Druckers B mit dem Loser A und cnt- 
sprechen jeweils eine. Vorderrandsignal fdr .In. ,.d. - 
, des Bilds. Das Videosignai 2.S ist ein Bild,.gn. . bo 
dem J. Zeile 47S2 Signale .it einer Bildelementebrei e von 
55 n erzeugt werden. Jedes Bild.le-.nf kann bis zu dr.. 

stLden, Inch die ZustSnde 0. „2 und , ta b.. ... - 
Zustand 0 hat das Signal fur die Dauer von 55 ns d n el 
L bei den, Zustand 1/2 hat das Signal fur erne erste H b- 
p riode von 27,5 ns den P.gel H und for eine zwezte 
periode von 27,5 ns den Pegel L und bei dem Zustand , hat 
das Signal for die Periode von 55 ns den Pegel H. 

i 

Wenn der Drucker B an den Leser A angeschlossen ist und 
Bildinformationen zu dem Drucker B Qbertragen werden so - 
len wird das Videosignai de- Drucker B unter Hor.zontal- 
<vnrhronisierung mit dem Strahlerfassungssignal BD zu S e- 

8 fuhrt, wahrend in anderen Fallen M, K.,, ple!S K. 1S e da,.* 
wenn die Bildinformationen einer Mutter- bzw. Haup t..n ■« 
Oder Hauptstation wie der Bi Idda te i-S teuere inhe it C uge- 
fuhrt werden sollen) das Videosignai unter Horizon a!s n- 
cbronisierung mit einem HSYNC-Signal 205 (mi t 3 47 . M s 

15 ausgegeben wird, das in dem Leser A orzeugt w.rd. Die Ho- 
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rizontalsynchronisierung wird mit dem Bi ldsensor-Steuersig- 
nalgenerator 603 (Fig. 4) gewahlt, dessen Blockscha 1 tb i Id 
in Fig. 6 gczeigt ist. 

In dem Leser A ermittelt die Zent ra le inhc i t 614, ob die 
Horizontalsynchronisierung mittels des Signals BD aus dem 
Drucker B, des HSYNC-Signals 203a aus der Bilddatei-Steuer- 
einheit C oder des in dem Leser A erzeugten HSYNC-Signals 
203b vorgenommen werden soil und fuhrt das Ermittlungser- 
gebnis einem Wahler 250 zu. Damit durch die Zentra le inhe it 
614 ermittelt werden kann, ob die Horizontalsynchronisie- 
rung mittels des Signals BD oder des HSYNC-Signals erfol- 
gen soli, ist in der Bedienungseinheit 607 eine Taste fur 
das Wahlen dieser Betriebsarten vorgesehen, so daft die Zen- 
traleinheit 614 die ^ewShlte Betriebsart ermitteln kann. • 
Wenn der Drucker B an den Leser A angeschlossen ist und 
die Horizontalsynchronisierung mittels des Signals BD er- 
folgt, wird das BD-Signal 202 aus dem Drucker B iiber den 
Wahler 250 den Takttreibers tuf en der Bi ldsensor-Lesevorrich- 
tungen 601 und 601' zugefuhrt, welche die digitalen 6-Bit- 
Bilddaten den Bildprozessoren 602 und 602' synchron mit ei- 
nem Signal SH zufUhren, 

Wenn an den Leser A die Bilddatei-Steuereinheit C ange- 
schlossen ist und die Horizontalsynchronisierung mittels 
der HSYNC-Signale 203a und 203b erzielt wird, wird eines 
der folgenden beiden Verfahren angewandt: 

Wenn das HSYNC-Signal 203b aus dem Leser A der Bilddatei- 
Steuereinheit C zugefuhrt wird, kbnnen fur einen einzigen 
Leser A mehrere Bi lddate i-Steue re inhe i ten C vorgesehen 
werden, zwischen denen eine Synchronisierung erzielt wird. 
Der Leser A erzeugt mittels eines Zahlers 251 der Horizon- 
talsynchronisierungs-Wahlschaltung Hauptabtastungs-Synchro- 
nisierimpulse (347,2 us) und fuhrt uber den Wahler 250 den 
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Bildsensor-Lesevorrichtungen 601 und 601' das Takttreiber- 
stufen-Signal SH sowie iiber einen Kurvenformer 255 der 
Bilddatei-Steuereinheit C das HSYNC-Signal 203b zu, so daft 
die Horizontalsynchronisierung der Bi ldda te i -Steue re inhe i t 
C durch das HSYNC-Signal erreicht wird. Der Z.ihler 251 
teilt ein Taktsignal aus*einem Oszillator 255 herunter, um 
das Synchronisiersignal zu erzeugen, das als Quasi-BD-Sig- 
nal anzusehen ist. 

Wenn andererseits aus der Bilddatei-Steuereinheit C das 
HSYNC-Signal 203a zugefuhrt wird, wird das Signal SH iiber 
einen Kurvenformer 254 und den Wahler 250 zugefuhrt. In 
diesem Fall ist die Steuerschaltung der Bilddatei-Steuer- 
einheit C einfachej als in dem vorangehend beschriebenen 
Fall. 

Ein Videoeinschaltsignal 216 bzw. VIDEO ENABLE ist ein 
Periodensignal , das anzeigt, daft die 4752 Bits der Bild- 
daten ausgegeben werden. Wenn der Leser A und der Drucker 
B miteinander verbunden sind, wird dieses Signal synchron 
mit dem Signal BD ausgegeben, wahrend bei der Verbindung 
des Lesers A mit der Bilddatei-Steuereinheit C das Signal 
synchron mit dem HSYNC-Signal 203a ausgegeben wird. Wenn 
das Signal VIDEO ENABLE den Pegel H hat, gibt der Leser A 
das Videosignal und ein Videotak ts ignal 217 bzw. VIDEO 
CLOCK ab, wahrend die empfangende Einheit mittels des 
Videotaktsignals das Videosignal zwischenspeichert. 

Auf diese Weise wurde das Bildsignal beschrieben. Die Fig. 
7 zeigt eine Horizontalsynchronisierungs-Zei tsteuerung. 

Es wird ein Protokollsignal der Schn i ttste 1 le erlautert. 
Ein AnschlufJsignal 201 zeigt den Anschluft einer nachrangi- 
gen Einheit an. Wenn be isp ie 1 swe ise die Stcckvorrich tungen 
JP und JR sowie JC, ' und JP. miteinander verbunden sind, 
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zeigt das Signal an, daft der Leser und die Bilddatci mit 
dem Drucker B (als nachrangige Einheit) verbunden sind, 
wahrend bei der Verbindung der Steckve rb indungen JC 2 und 
JR 2 das Signal anzeigt, daft die Bilddatei und der Leser A 
(als hochrangige Einheit) miteinander verbunden sind. Ein 
Nebenstellen-Bereitschaf tssignal 204 zeigt an, ob die Strom- 
versorgung der nachrangigen Einheit eingescha 1 tet ist, wah- 
rend ein Bauptstellen-Berei tschaf tssignal 214 anzeigt, ob 
die Stromversorgung der hochrangigen Einheit eingeschaltet 
ist. Signale S . DATA 209, S. CLOCK bzw. 210, CSC BUSY bzw. 

211 und PSC BUSY bzw. 207 sind serielle Signale fur das 
Protokoll zwischen den Einheiten (fur den Inf ormat ionsaus- 
tausch zur Quittierung und Meldung der Obertragung zwi- 
schen den Einheiten). Die. Signale S . DATA bzw. 209 und S. 
CLOCK bzw. 210 sind 8-Bi t-Signale fur die Daten bzw. den • 
Takt des Protokolls, die an Zweirichtungs-Leitungen an- 
liegen. Das Signal CSC BUSY bzw. 211 wird erzeugt, wenn die 
hochrangige Einheit bzw. Hauptstation die Daten- und Takt- 
signale auf den Leitungen aussendet sowie das Signal 205a 
abgibt. 

Das Signal PSC BUSY bzw. 207 wird erzeugt, wenn die nach- 
rangige Einheit bzw. Nebenstelle die Daten- und Taktsig- 
nale auf den Leitungen aussendet. Inf ol gedessen geben die- 
se Signale BUSY die Obertragungsr ichtungen der Signale 
S . DATA und S. CLOCK an. Die Fig. 8 zeigt Einzelheiten der 
Ze i ts teuerung des Protokolls der Schni ttstelle. 

Es werden nun Zei tsteuersignale fur die Schn i t ts te 1 le er- 
lautert . Ein Ve rt i ka 1 synch r on isie rungs - Ahforde rungs s ignal 
VSYNC REQUEST bzw. 206 wird erzeugt, wenn der Vorderrand 
eines Papie rb latts , das mittels eines Drucks tartsignals 

212 zugefuhrt wird (welches dem Drucker B bei dessen An- 
schluft zugefuhrt wird), eine Bildschreibe-Anfangsstel lung 
erreicht. Dieses Anforderungssignal wird von dem Drucker B 
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abgegeben und zum Anhalten der Regis trierwa lze 18 (Fig. 2) 
benutzt, welche durch den Leser A synchron mit einem Ver- 
tikalsynchronisiersignal VSYNC bzw. 213 angetrieben wird 
(das synchron mit dem Strahlerf assungssignal aus einem 
Bildvorderrand-Erfassungssensor 37b (gemafl Fig. 9) oder 
dem Signal HSYNC erzeugt wird) . Synchron mit dem Signal 
VSYNC gibt der Leser A das Videosignal VIDEO ab. Die Breite 
des Signals VSYNC ist gleich derjenigen des Signals VIDEO 
ENABLE. 

Wenn der Leser A mit der Bilddatei-Steuereinheit C verbun- 
den ist, wird das Signal VSYNC REQUEST erzeugt, wenn das 
optische System des Lesers A eine Stelle erreicht, bei der 
der Bildvorderrand*Sensor 37b geschaltet wird. Nach diesem 
Signal empfangt die Bilddatei-Steuereinheit C das Video- 
signal VIDEO. 

Wenn der Leser A als Hauptstation eingesetzt ist, wird das 
Signal uber die Steckverbindung JR, zugefuhrt (Fig. 4), 
wahrend bei dem Einsatz des Lesers A als Nebenstation das 
Signal uber die Steckverbindung JR 2 zugefuhrt wird. Infol- 
gedessen mu(J die Zentraleinhe i t 614 den Inf ormat ions f lu(3 
steuern. 

Die Figuren 10 und 11 sind Abl aufdiacramme der Steuerungs- 
ablauffolge. Wenn der Leser A als Hauptstation eingesetzt 
wird, namlich die Steckverbindungen JR^ und JP^ miteinande 
verbunden sind und das Signal des Be t riebsar t-Kahl scha 1 t e r 
der Bedienungseinheit (das angibt, ob der l.escr A als H.v.:p 
station oder als Nebenstation eingesetzt wird) die Haupt- 
station-Betriebsart anzeigt, wird dies als "Fall A" be- 
zeichnet. Wenn die Steckverbindungen JR^ und JC 2 miteinan- 
der verbunden sind und das Signal des Bet riebsart-Wahl - 
schalters die Nebenstel len-Betr iebsart angibt, wird dies 
als Fall B bezeichnet. In dem Leser A wird die Betriebsart 
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vor einer jeden Abtastung ermittelt, um eine der verschie- 
denen Ablauffolgen einzuleiten. Die Fig. 9 zeigt die Bewe- 
gung des optischen Systems. Wcnn der Loser cine einzige 
Steckverbindung hat, kann die Be t riebsar twahl auf automa- 
tischc Wei so durch das Anschlicfton des Druckers oder der 
Bilddatei an den Leser vorgenommen werden. 

Es wird nun der Fall A erlSutert, bei dem der Leser als 
Hauptstation eingesetzt wird. GemSft Fig. 9 sind an dem op- 
tischen Abtastsystem des Lesers A drei Lagesensoren 37a, 
37b und 37c angebracht. Von der Vorderseite des Lesers her 
gesehen 1st am weitesten links $in Sensor fur die Ausgangs- 
stellung des optischen Systems angeordnet (der ein Signal 
OHP erzeugt). Der Leser empfangt ein richtiges Bereit- 
schaf tssignal 205 (Schritt 301), das anzeigt, daft im Druk- 
ker kein Fehler vorliegt, und ein richtiges Druckanf orde- 
rungssignal 208 (Schritt 302), das einen Druckberei tschaf ts- 
zustand anzeigt; wenn die Kopiertaste der Bed ienungse inhe i t 
des Lesers A gedriickt wird, um den Kopiervorgang zu befeh- 
len. (Schritt 303 ), gibt der Leser an den Drucker das Druck- 
startsighal 212 ab. (Schritt 304). Um eine vorbestimmte 2eit 
T1 sp&ter wird das optische System des Lesers A angetrie- 
ben (Schritte 305 und 306). Die vorbestimmte Zeit T1 dient 
dazu, eine zeitliche Verzogerung zu kompensieren, da die 
Zeitdauer von dem Aussenden des Drucks tartsignals an den 
Drucker fUr das ZufUhren des Auf zeichnungspapiers bis zu 
der Ausgabe des Signals VSYNC REQUEST, das erzeugt wird, 
wenn der Vorderrand des Auf zeichnungspapiers in dem Drucker 
die Bildschreibstelle erreicht, gleich der oder langer als 
die Zeitdauer von dem Beginn des Antriebs des optischen 
Systems des Lesers bis zum Eintreffen des Auf zeichnungspa- 
piers an dem Bildvorderrand-Sensor 37b ist, der an der Be- 
zugsstelle fiir das Bild angeordnet ist. Wenn die Steuer- 
schaltung den Weg des optischen Systems mittels des Sen- 
sors 37b erfaftt (Schritt 307), gibt sie das Vertikalsyn- 
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chronisiersignal VSYNC bzw. 213 (Schritt 308) fur das ver- 
tikale Synchroni sieren mit dem Drucker B (namlich fur den 
Antrieb der Registrierwalze 18 fur das Ausrichten des P:i- 
piers) sowie die Bilddatens ignale (VIDEO, VIDEO CLOCK und 
VIDEO ENABLE) fiir das Drucken des Bilds ab . Die Steuer- 
schaltung zahlt beginnend von dem Sensor 37b an die Anzahl 
der Signale VIDEO ENABLE ; wenn ein Zahlstand «, erreicht 
wird, der abhangig von dem Kassettenf ormat des Druckers 
oder der Vergr5fterung der ersten, der zweiten oder der 
dritten Umkehrstelle entspricht, fordert die Steuereinheit 
eine Unte rbrechung der Zentraleinhei t an, wahrend sie das 
Vorlauf-Antriebssignal fUr das optische System abschaltet 
und das RQcklauf-Antriebssignal einschaltet, um. die Bewe- 
gung des optischen. Systems umzus.teuern (Schritt 310). Der 
Druckstartsensor 37c liegt in dem RUcklaufweg; wenn der 
Sensor 37c nach der Umkehr das optische System erfafit 
(Schritt 311), wird gepriift, ob die Abtastungen fur die 
vorgewShlte Anzahl von Kopien ausgefuhrt worden sind 
(Schritt 312); wenn dies nicht der Fall ist, wird das Druck- 
anforderungssignal gepriift; falls dieses richtig bzw. gul- 
tig ist, wird das Druckstartsignal erzeugt, um dem Drucker 
das ZufUhren des nSchsten Papierblatts zu befehlen. 

Als nachstes wird der Fall B erlautert, bei dem der Leser A 
als Nebenstelle eingesetzt wird. 

In dem Leser A wird UberprUft, ob irgendein interner Fch- 
ler vorliegt (Schritt 401); falls kein Fehler vorliegt, 
gibt der Leser das richtige bzw. eingeschaltete Bereit- 
schaftssignal 205 an die Hauptstation wie die Bilddatei- 
Steuereinheit C ab (Schritt 402). Wenn ein Fehler vorliegt, 
wird ein "unrichtig"-Bere.itschaf tssignai 205 abgegeben bzw. 
dieses ausgescha ltet (Schritt 403). Wenn das optische Sys- 
tem in der Ausgangsstellung OHP steht (Schritt 404), be- 
deutet dies, daB die Bildausgabe vorbereitet ist, so dafJ 
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an die Hauptstation (Bilddatei) das Druckanforderungssig- 
nal (208) gesendet wird (Schritt 405). Wenn das optische 
System nicht in der Ausgangsste 1 lung steht, wird das Druekan- 
f orderungss ignal 208 abgeschaltet (Schritt 406). Kenn ein 
Antriebs- bzw. .Hauptschal ter eingeschaltct ist, die beiden 
vorstehend genannten Signale richtig bzw. eingeschaltet 
sind und das Bild gelesen werden soil, wird von der Haupt- 
stelle das richtige bzw. eingeschaltete Druckstartsignal 
abgegeben. Wenn der Leser A das richtige bzw. eingeschal- 
tete Druckstartsignal erhait (Schritt 407), wird das opti- 
sche System von links nach rechts bewegt (Schritt 408); 
wenn das optische System von dem Sensor 37b erfaSt wird 
(Schritt 409), wird als Vertikalsynchronisiersignal fur das 
Bild das Signal VSYNC REQUEST an die Bi lddatei -Steuereinhe i t 
C gesendet, wonach asach die Signale VIDEO, VIDEO CLOCK und 
VIDEO ENABLE abgegeben werden (Schritt 410). Da die Bild- ■ 
datei-Steuereinheit C einen Seitenspeicher hat und der Le- 
ser A das Vertikalsynchronisiersignal VSYNC REQUEST sendet, 
ist die Steuerung erleichtert. Gle ichermaflen wie bei dem 
Fall A'wird die Anzahl der Signale VIDEO ENABLE aus dem 
Sensor 37b gezahlt; wenn ein vorbestimmter bzw. Sollzahl- 
stand erreicht wird (Schritt 411), wird an die Zentral- 
einheit eine Unterbrechungsanf orderung abgegeben, das Vor- 
lauf-Antriebssignal ftir das optische System abgeschaltet 
und das Ruck lauf-Antr iebssignal eingeschaltet, urn das op- 
tische System umzusteuern (Schritt 412); Kenn das optische 
System mittels des Ausgangsstellungssensors 37a erfaftt 
wird (Schritt 413), wird das optische System angehalten, 
wonach das Programm zu dem Anfang zuriickkehrt und die vo- 
rangehend beschr iebenen Schritte wiederholt werden (Schritt 
414) . 



35 



Falls bei dem Fall B der Sensor 37b an dem Bi ldvorde rrand 
ist und das optische System feststeht, beginnt der Leser 
nicht gleichzeitig mit der Abgabe des Signals VSYNC REQUEST 
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die Abgabe des Videosignals VIDEO, so daft dahcr das Video- 
signal VIDEO mittels der Eingabe des Signals VSYNC aus der 
Hauptstation ausgesendet werden kann. Das Signal VSYNC kann 
eine vorbestimmte Zeitdauer nach dem Erzeugen des Startsig- 
nals be ispi e 1 swe i sc durch das Einschaltcn eines Startschal- 
ters in der Haupts ta tion 'ode r nach der Eingabe des Signals 
VSYNC REQUEST erzeugt werden. Die vorbestimmte Zeitdauer 
entspricht einer Zeit, die fur die Vor-Ve rarbe i tung und Vor- 
bereitung der Datei erforderlich ist. Alternativ kann das 
Signal VSYNC durch die Hauptstation dann erzeugt werden, 
wenn die Vor-Verarbei tung und die Vorbereitung in der Haupt- 
station abgeschlossen sind bzw. die Einspe iche rbedingungen 
erfiillt sind. Zu den Einspeicherbedingungen zahlen die Be- 
p. statigung der Bereitschaft eines Kopfs an einer gewiinschten 
Adresse der Datei und die Bestatigung des Beginns des Ein- 
schreibens in die Datei. 
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Nach Fig. 5 wird be i dem Verbinden der Datei mit dem Druckcr 
die Datei als Hauptstation eingesetzt. Zur B i 1 d reproduk t i on 
werden dem Drucker die Dateidaten in der gleichen Signalsyn- 
chronisierungs-Bez iehung wie in dem Fall zugefuhrt, bei dem 
der Leser und der Drucker miteinander verbunden sind. Die 
Videodaten werden aus dem Puf f erspeicher der Datei synchron 
mit dem Signal BD aus dem Drucker ausgegeben. Dabe i werden 
gleichzeitig die Videodaten durch einen Wahlschalter einer 
Bedienungse inheit der Datei gewahlt. 

Wenn der Leser, der Drucker und die Datei auf die in Fig. 
5 gezeigte Weise miteinander verbunden sind und gewiinschte 
zwei Einheiten derselben gewahlt werden, werden damit die 
vorstehend beschr iebenen Synchronisier- und Start-Zusammcn- 
hange gewahlt. Der Wahlbefehl kann auf zentrale Weise durch 
eine Wahl an der Bedienungse inhe i t der Datei oder des Lc- 
sers oder mittels eines Schalters in einer gesondertcn 
Arbe i tss ta t i on ausgefiihrt werden. 
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liine Bilddatenverarbeitungse inricht ung wcist einen Bild- 
datengeber, cincn Prozessor zur Aufbere i rung dcr Bildda- 
ten und eine Synchronisierscha 1 tung fur das Synchron i s ic- 
ren des Prozessors auf. Ein Synchronisiersignal der Syn- 
chronisierscha 1 tung ist wahlbar. 
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FIG. 3a 
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FIG. 8 



CSC BUSY 
PSC BUSY 



S . DATA 
S. CLOCK 



TSI 



lllllllll 



S . DATA 
S. CLOCK 



01 23456789ABCDEF 
T_XDCXDCODOOOOOC)OOU' 



ijmfiJiJximrumnrLfxnjLr 



FIG. 9 



DRUCKBEGINN 
ERSTES BUTT 



37a 



37b 



1 ( 



OHP 

I 



11 



T2 



« v 37c 



FIG. 10 




ANTR. 01TISCHF.5 SYSTF-M 




UMKEHR OPT I SCI ES SYSTEM 



3426313 
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